Release Note 2023.1.2

La version 2023.1.2 integre la gestion des stations robotiques Leica TS13, GEOMAX
ZOOMT75 et 95.

Attention a partir de la version 2023.1.1, il y a changement du format du fichier .top
ainsi que le format des bibliotheques. La compatibilité avec les anciennes études
et codifications est seulement ascendante.

Prise en charge de la TS13

Suite a la validation de la société Leica de I'ouverture de la TS13 a notre société, nous
avons implémenté un nouveau pilote LEICA-TS13 qui permet de gérer les stations
TS13 avec le GEOCOM étendu.

Détection de la TS13 avec le gestionnaire bluetooth de la tablette

= A la demande du code PIN vous devez saisir « 0000 ».

Choix du pilote

Pour utiliser une station Leica TS13 vous devez choisir le pilote LEICA-TS13.



Réception en continu

Pilote
LEICA-TS13.sta |

‘ Ajouter un pilote >> ‘

‘ Supprimer pilote ‘

station robotisée LEICA TS13 V20230814

Paramétrage du port de communication

Port BLUETOOTH v
Adresse ‘28:EC:9A:09:CA:F5 ‘»‘ Q 8

Vous devez utiliser le bouton « Ajouter un pilote » et sélectionner « LEICA-TS13 »

Vous devez détecter votre TS13 a partir du gestionnaire bluetooth de votre
tablette.

Configuration sur la station

A partir de I'écran principal :

Cliguer sur « Parametres »
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Puis sur « Autres connexions »



etdela TS

Dans le champ « GeoCOM » choisir « Port bluetooth1de la TS »



